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2 Fehler

automatisch

WINGSTABI 1.3.6

Fehlerspeicher

Unterspannung
Verarbeitungsfehler
Sensorfehler

Eingangssignal Stérung

Fehlerspeicher loschen
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automatisch

WINGSTABI 1.3.6

Geriteinformation
Gerétetyp: WINGSTABI RX-9-DR Seriennummer: 000014D8
Hardware: 1.0 Software: 1.3.6, 25.07.2017.17:42
Statusinformation Empfingereingang
Kreiselphase: 1 Klappenphase 1 Querruder 0
Laufzeit: 12:21 Minuten Héhenruder 0
Temperatur: 307 Seitenruder 0

Spannung: 5.0 Volt

Status:

Kreiselempfindlichkeit
Betriebsbereit Querruder 0
Hahenruder 0

Seitenruder 0
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Gerstsinformation

Basis T
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Gerateinformation

Erweitert
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RC Signaleingénge

Gaskanal 1112
Querruder 1499
Hohenruder 1503
Seitenruder 1504
Kreiselphasen 1001
Empfindlichkeit Quer 1001
Empfindlichkeit Hohe 1001
Empfindlichkeit Seite 1001
Klappenphasen 1001
Spoiler 2054
Servoausginge
Servo 1 1500
Servo 2 1625
Servo 3 1500
Servo 4 1112
Servo 5 1500
Servo 6 1900
Servo 7 1100
Integratoren
Querruder 0
Se HARAme A n
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Kanalzuweisung

Gaskanal Kanal 4
Querruder Kanal 1
Hohenruder Kanal 2
Seitenruder Kanal 3

Kreiselphasen
Kreiselphasen Kanal 5
4. Kreiselphase Nicht zugewiesen

Empfindlichkeit
Empfindlichkeit Quer Kanal &
Empfindlichkeit HGhe Kanal 6
Empfindlichkeit Seite Kanal &

Klappensteuerung
Klappenphasen Kanal 10 v
4. Klappenphase Nicht zugewiesen ~
Flaps Nicht zugewiesen ~
Spoiler Kanal 13 J

Starklappen Nicht zugewiesen ~
Se -
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WINGSTABI 1.3.6

Kanalzuweisung
Gaskanal
Querruder
Héhenruder

Seitenruder

Kreiselphasen
Kreiselphasen

4, Kreiselphase

Empfindlichkeit
Empfindlichkeit Quer
Empfindlichkeit Héhe

Empfindlichkeit Seite

Klappensteuerung
Klappenphasen
4, Klappenphase
Flaps
Spoiler

Storklappen

Kanal 4
Kanal 1
Kanal 2
Kanal 3

Kanal 5

Nicht zugewiesen

Kanal 6
Kanal &
Kanal 6

Kanal 10
Nicht zugewiesen
Nicht zugewiesen
Kanal 13

Nicht zugewiesen
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Empfanger
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WINGSTABI 1.3.6

Kanalzuweisung
Gaskanal
Querruder
Héhenruder

Seitenruder

Kreiselphasen
Kreiselphasen

4. Kreiselphase

Empfindlichkeit
Empfindlichkeit Quer
Empfindlichkeit Hahe

Empfindlichkeit Seite

Klappensteuerung
Klappenphasen
4. Klappenphase
Flaps

Spoiler

Storklappen

Kanal 4
Kanal 1
Kanal 2

Kanal 3

Kanal 5

Nicht zugewiesen

Kanal &
Kanal 6

Kanal &

Kanal 10
Nicht zugewiesen
Nicht zugewiesen
Kanal 13

Nicht zugewiesen

x
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Empfinger

Basis W
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Einstellung Klappenphase 1

Klappensteuerung

Grundeinstellung

Klappenphase 1 I Querruder-Mischer fiir innere Klappe aktivieren [
Klappenphase 2 Flaps
Klappenphase 3 Festwert Flaps o2
Klappenphase 4 Proportionalen Flaps-Eingang aktivieren O
Spoiler
Festwert Spoiler 0/2

Proportionalen Spoiler-Eingang aktivieren

LTIPLEX Launcher x
Anschluss  automatisch Q WINGSTABI 1.3.6 JUJUL’IJPLELQ
Klappensteuerung
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Grundeinstellung Einstellung Klappenphase 2

Klappenphase 1 I Querruder-Mischer fir innere Klappe aktivieren O

Klappenphase 2 Flaps

Klappenphase 3 Festwert Flaps o2

Klappenphase 4 Proportionalen Flaps-Eingang aktivieren [
Spoiler

Festwert Spoiler

Proportionalen Spoiler-Eingang aktivieren




MULTIPLEX Laund

Anschluss  automatisch Q

D DT

Klappenphase 1
Klappenphase 2
Klappenphase 3
Klappenphase 4

WINGSTABI 1.3.6

234 X ¢

Einstellung Klappenphase 3

Querruder-Mischer fiir innere Klappe aktivieren

Flaps

Festwert Flaps

Proportionalen Flaps-Eingang aktivieren
Spoiler

Festwert Spoiler

Proportionalen Spoiler-Eingang aktivieren

x

MULTIPLEX

Klappensteuerung

LTIPLEX Launcher
Anschluss  automatisch O
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Servo 1

Querruder links

Servo 3

Seitenruder
Servo 4
[ 7a

Servo 5
Querruder rechts

Servo 6

Servo 7

Innere Klappe rechts

Servo 8

Servo 9

WINGSTABI 1.3.6

Servoeinstellungen Servo 1

Servofunktion
Servo Ansteuerfrequenz,

Servoname

Maximum
— Mitte

Minimum

Querruder links v
Analog Servo D
1760 % (%) Direkte Kontrlle
1500 %
1227 5

Drehrichtungsumkehr

Failsafe

Bei Empfangsverlust

Pasition halten e

x

VMULTIPLEX
Servoeinstellungen

Basis




MULTIPLEX Laund

Anschluss
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Servo 1

Querruder links

Servo 2

Servo 5
Querruder rechts

Servo 6

Servo 7

Innere Klappe rechts

Servo 8

Servo 9

234 X ¢

x

WINGSTABI 1.3.6 MULTIPLEX

Servosinstellungen

Enweitert 5

Servoeinstellungen Servo 1
Servo aktivieren
Kreiselphase 1
Kreiselphase 2
Kreiselphase 3
Kreiselphase 4

Anschluss

Eu@ T)) T i M

Servo 1

Querrud

Servo 2
Hohe

Servo 3

Seitenruder
Servo 4
G g

Servo 5
Querruder rechts
Servo 6

Innere Klappe links
Servo 7

innere K

Servo

Servo 9

AULTIPLEX La

12 3.4 X 2
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WINGSTABI 1.3.6 MULTIPLEX

Servoeinstellungen

Erweitert

Servoeinstellungen Servo 6
Servo aktivieren
Kreiselphase 1
Kreiselphase 2
Kreiselphase 3
Kreiselphase 4
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Servosinstellungen
Enweitert
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Servoeinstellungen Servo 7

Servo aktivieren
Kreiselphase 1
Kreiselphase 2

Kreiselphase 3
Kreiselphase 4

Seitenruder
Servo 4

15}

Servo 5
Querruder rechts

Servo 6

Servo 7
Innere Klappe rechts
Servo 8

MULTIPLE ncher —
Anschluss  automatisch WINGSTABI 1.3.6 m?l
-l = -~ Sensor
«@ PPT=mir o 1234 % 2 o
Kreiselsensor
Einbaulage Flach liegend £

Wirkrichtung umkehren
[] Querruder
[] Hohenruder

[] seitenruder

19:01

28.11.2017
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Kreiselphase 1
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Enweitert |

Zusitzliche Mischer

Kombiswitch 0

Statischer Hohenruderoffset 02
Querruder

Direktanteil 100 7

Proportional

Empfindlichkeit 0°
Integral

Empfindlichkeit 0

Integratorgrosse 0°

Rucklauf 07

Geberabhangiger Ricklauf 0°

Riicklauf Verzagerung 1=
Differential

Empfindlichkeit 0°

AULTIPLEX La >
Anschluss avtomatsch () WINGSTABI 1.3.6 MULETIPLEX
. ] - Kreiselphase 1
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Hohenruder
Direktanteil 1002

Proportional

o
>

Empfindlichkeit

Integral
Empfindlichkeit
Integratorgrasse

Rucklauf

o lololo

<|>| <[> [<]>[<]3][<]>

Geberabhangiger Riicklauf

Rucklauf Verzagerung 1

Differential
Empfindlichkeit 0’

Seitenruder

Direktanteil 100 7
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Differential -

Empfindlichkeit 05

Seitenruder
Direktanteil 1005

Proportional

Empfindlichkeit 0°
Integral

Empfindlichkeit 05

Integratorgrasse 0

Rucklauf 07

Geberabhangiger Rucklauf 0

Rucklauf Verzégerung 17

Differential

Empfindlichkeit 02

AULTIPLEX La =
Anschluss avtomatsch () WINGSTABI 1.3.6 MULETIPLEX

Kreiselphase 2

@ PP 12304 % 2

Zusatzliche Mischer

Erweitert

Kombiswitch 0°

Statischer Héhenruderoffset 0°
Querruder

Direktanteil 300

Proportional

Empfindlichkeit 300
Integral

Empfindlichkeit 307

Integratorgrasse 8000

Riicklauf 60 0

Geberabhangiger Ricklauf 0%

Riicklauf Verzégerung 115
Differential

Empfindlichkeit 07
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Héhenruder
Direktanteil 20 :

Proportional

Empfindlichkeit 300
Integral
Empfindlichkeit 300
Integratorgrosse 8000 -
Riicklauf 60
Geberabhangiger Riicklauf 02
Riicklauf Verzégerung 10
Differential
Empfindlichkeit 0%
Seitenruder
Direktanteil 407

x
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Differential
Empfindlichkeit 07
Seitenruder
Direktanteil 407

Proportional

Empfindlichkeit 205
Integral

Empfindlichkeit 20 °

Integratorgrosse 80005

Rucklauf 60

Geberabhangiger Rucklauf 07

Rucklauf Verzagerung 12
Differential

Empfindlichkeit 0°:
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Zusitzliche Mischer

Kambiswitch 07

Statischer Hohenruderoffset 05
Querruder

Direktanteil 300

Proportional

Empfindlichkeit 307
Integral

Empfindlichkeit 2010

Integratorgrosse 8000 °

Rucklauf 105

Geberabhangiger Ruicklauf 80

Riicklauf Verzagerung 75
Differential

Empfindlichkeit 150

x
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Héhenruder
Direktanteil 300
Proportional
Empfindlichkeit 300
Integral
Empfindlichkeit 300
Integratorgrosse 8000 -
Rucklauf 105
Geberabhangiger Ruicklauf 80 "
Rucklauf Verzagerung 102
Differential
Empfindlichkeit 1015
Seitenruder

Direktanteil 40
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Differential
Empfindlichkeit 102
Seitenruder
Direktanteil 405

Proportional

Empfindlichkeit 20
Integral

Empfindlichkeit 205

Integratorgrasse 10000 -

Rucklauf 60

Geberabhangiger Rucklauf 0

Rucklauf Verzégerung 17
Differential

Empfindlichkeit 02
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Querruder
Empfindlichkeit per Sender +-20 =
Empfindlichkeit 80|72
Wendigkeit 80|s
Héhenruder
Empfindlichkeit per Sender +-20 &
Empfindlichkeit 80|75
Wendigkeit 80|7
Seitenruder
Empfindlichkeit per Sender +-20 -
Empfindlichkeit 80

Wendigkeit 80
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Querruder
Empfindlichkeit per Sender +-30 ~
Empfindlichkeit 802
Wendigkeit 802
Héhenruder
Empfindlichkeit per Sender +-30 -
Empfindlichkeit 802
Wendigkeit 802
Seitenruder
Empfindlichkeit per Sender +-30 ~
Empfindlichkeit 802
Wendigkeit 802
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m(irund:lnstellun;m Klappensteuerung

Snapflap-Steuerung Deaktiviert &
Klappenphase 1

Klappenphase 2 AuBere Klappen (Querruder)

Kiappenphase 3 Querruder-Differenzierung 02
Klappenphase 4 Ausblendung bei Spoiler 0 :
Snapflap 02 07

Innere Klappen
Differenzierung 0 :
Ausblendung bei Spoiler 0l
Snapflap 07 07

Kreiselph.1 ohne Spoiler
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2 Fehler
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RC Signaleingédnge
Gaskanal 1159
Querruder 1500
Hohenruder 1503
Seitenruder 1504
Kreiselphasen 1001
Empfindlichkeit Quer 1001
Empfindlichkeit Hohe 1001
Empfindlichkeit Seite 1001
Klappenphasen 1001
Spoiler 500

Servoausgénge
Servo 1 1500
Servo 2 1500
Servo 3 1500
Servo 4 1159
Servo 5 1500
Servo 6 1000
Servo 7 2000

Integratoren
Querruder Q

Hahanr

x
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Gerateinformation
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Kreiselph.2 mit halben Spoiler
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RC Signaleingénge

Gaskanal 1159
Querruder 1499
Hohenruder 1503
Seitenruder 1504
Kreiselphasen 1500
Empfindlichkeit Quer 1001
Empfindlichkeit Hohe 1001
Empfindlichkeit Seite 1001
Klappenphasen 1001
Spoiler 1500
Servoausgénge
Servo 1 1500
Servo 2 1562
Servo 3 1500
Servo 4 1159
Serve 5 1500
Servo 6 1560
Servo 7 1439
Integratoren
Querruder a

Hih.
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Kreiselph.3 mit ganzem Spoilerweg
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RC Signaleingédnge
Gaskanal 1159
Querruder 1500
Hohenruder 1503
Seitenruder 1504
Kreiselphasen 1998
Empfindlichkeit Quer 1001
Empfindlichkeit Hohe 1001
Empfindlichkeit Seite 1001
Klappenphasen 1001
Spoiler 2054

Servoausgénge
Servo 1 1500
Servo 2 1625
Servo 3 1500
Servo 4 1159
Servo 5 1500
Servo 6 1500
Servo 7 1100

Integratoren
Querruder Q

Hahanr

x
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