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Fehle he RC Signaleinginge

£l Gaskanal 1112
Querruder 1500
Héhenruder 1668
Seitenruder 1503
Kreiselphasen 1500
Empfindlichkeit Quer 1493
Empfindlichkeit Hohe 1493
Empfindlichkeit Seite 1493
Spoiler 1001

Servoausginge
Servo 1 1001
Servo 2 1500
Servo 3 1500
Servo 4 1112
Servo 5 1500
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Geriteinformation

Gerdtetyp: ‘WINGSTABI RX-9-DR Seriennummer: 000014D&
Hardware: 1.0 Software: 1.3.6, 25.07.2017,17:42

Statusinformation Empféngereingang
Kreiselphase: 1 Klappenphase 1 Querruder
Laufzeit: 1:05 Minuten Héhenruder
Temperatur:  21° Seitenruder
Spannung: 5.2 Volt Kreiselempfindlichkeit
Status: RC Kalibrierungsfehler Querruder

Hohenruder

Seitenruder
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OZurSucheTexthiereingeben § = D g1 12018 t



Dokument] -

Einfigen  Entwurf  Layout  Referenzen  Sendungen  Dberprifen  Ansicht Q@ Wa n 2 Teilen
o sschneiden P N A £ Suchen -
- Calibri (Tedh - 11 “[A A | A3~ 2L 9 | asBbcee| AsBbcene AaBbCe AsBbcel AQB asBbcer Aosbeen oo
b J ~| | fae
Finfigen ¢ eon] MULTIPLEX Launcher X el Schwachew |51 Ny
] Bearbeiten ~

uischenal S Anschluss | automatisch o

@ PDPTm=m@E A 1234 % 2

Gaskanal Kanal 4 L
Querruder Kanal 1 i
Haéhenruder Kanal 2 L
Seitenruder Kanal 3 .

Kreiselphasen
Kreiselphasen Kanal 12 L]

4, Kreiselphase Nicht zugewiesen

Empfindlichkeit

Empfindlichkeit Quer Kanal & -

Empfindlichkeit Hohe Kanal 6 L]

Empfindlichkeit Seite Kanal & v
Klappensteuerung

Klappenphasen Nicht zugewiesen  ~

4. Klappenphase Nicht zugewiesen
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Totzone RC-Kanale 150
Einschaltverzégerung 0 :
Kreiselphasen
Umschaltverzégerung 5 :
Trimmung per schnellem Kreiselphasen-Umschalten erlauben
[ Per seperatem Trimmkanal getrimmte Achsen erlauben
Vorgehensweise bei Fehler
Bei Unterspannung gehe in Kreiselphase Kreiselphase 1 ”
Bei Sensorfehler gehe in Kreiselphase Kreiselphase 1 ©
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Querruder-Differenzierung 0%
Klappeneinstellungen
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Maximaler Gaswert [ Aktuelien Gaswert abermehmen | 2000 %
Héhenruderausgleich 0 :
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Klappenphase 2
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Spoiler
Geschwindigkeit Spoiler 2500
Hehenruderausgleich fir Spoiler 012 0
AuBere Klappen (Querruder)
Zumischung Flaps of 0
Zumischung Spoiler 0
Offset suBere Klappen 0
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Servofunktion
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Servocinstellungen

Empfanger Kanal 5 <

Analog Servo ©

Das Servosignal wird direkt vom Empfanger
iibernommen und ausgegeben.

Um Servomitten, Wege oder Drehrichtungen
einzustellen, passen Sie bitte die Einstellungen in
Ihrem Sender an
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Servoeinstellungen Servo 3 ~
Servofunktion Seitenruder o
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Maximum 1900 % (%) Direkte Kontrolle
Mitte 1500 2

Minimum 110015

[[] Drehrichtungsumkehr
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Das Servosignal wird direkt vom Empfanger
lbernommen und ausgegeben.

Um Servomitten, Wege oder Drehrichtungen
einzustellen, passen Sie bitte die Einstellungen in
Ihrem Sender an
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